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8QDSUHYHQMH L UD]JYRM WHKQRIOQRGKMW WX MYNMH & X

djelatnosti pa samim time ni grana prometa nije izostavljena iz tog procesa. Takag
SURPHW PRUDR SULODJRGLWL VWDQMX QD wuUaLa\
udovoljio zahtjevima svojih korisnika. Najbolpokazatelj toga je Fleet Management
SUDUHQMH YR]JLOD X HNVSORDWDFLML 3RPRUX RY
RGQRVQR IORWX YR]JLOD PRJX X] ]QDWQH SUHGQR
vozila unaprijediti svoje poslovanje u VO X HILNDVQRVWL L HNR
Hrvatske su se pojavile brojne tvrtke koje su uvidjele nedostatak ponude ovog oblika
WH MH EURM LVWLK ]1QDpDMQR SRUDVWDR 7DNR GD
RG SUDUHQMDa V Yd&lkooKvrahiehl Qutem GEB NRQWUROH S
SRMHGLQRJ YR]LOD SUDUHQMD WHPSHUDWXUH KOL
SULODJRGLWL NRULVQLNX ,] VYHJD RYRJD PRAHPR
prednost ovog sustdy AW R JD p Lisplatljlvin®i kérignin.
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THE BENEFITS OF ADOPTING AND
SYSTEM IN EXPLOITATION

IMPLEMENTING FLEET MANAGMENT

SUMMARY

Improving and developing technology in the world covered rtdestrial, manufacturing an
service industry and therefore is not itself a branch of traffic not left out from the c
process. So that the traffic had to adapt to the market situation so that | survived that ¢
possible meet the demands of uisers. The best indicator of this is Fleet Managemer
tracking vehicles in operation. Using this system, companies that own fleet or fleet v
can with considerable advantages in organization, management and the mainten
vehicles to improvetheir business in terms of efficiency and economy. In the Cro
territory have emerged numerous companies that have realized the lack of supply of t

of service, and the same number increased significantly. So now users of these service

d
othes
as far as
nt or
chicles
ance of
atian

his type

xS have a




number of options from tracking their vehicles in real time via GPS, control the
consumption of individual vehicles, temperature monitoring cold storage Like many
options that can be customized to the user. From all this we can conclude shaetisely
the flexibility of the main advantage of this system which makes it extremeheffestive

and useful.

KEYWORDS:Fleet Management , tracking vehicles, GPS
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1. UVOD

SUDUHQMH VYDNRJ SURFHYVD ekonShjdgavodN @vigmpSUNB®OLUDPR
PRIXUQRVW GD RVWYDULPR SR]JLWLYQH UH]XOWDWH QD QI
SUDUHQMH YRWDBLXIHNMESORDP GDMH XMiLGLX HPNQ/RQR  XIVPNE Hi|
produktivnost proces#®a tako primjenomXVWDYD |D SUDUHQMH YR]JLOD LPDP
u trenutnu lokaciju bilo kojegvazOD L] QDAaHJ Y R]Qasi o8dbithN&)powkhijex U
UXWH WH QMHQR NRULJLUDQMH X VDPRP WLMHNX SULMHYI
SRMHGLQRJ 3IRPROWRIMR&A&YL RYL pLPEHQLFL, &iR beMiXxo YHOLN
QDMYDAQLMH QMHJRYX ILQDQFLMVNX LVSODWLYRVW

=byuvuaQL ubG VH VDVWRML RG SRJODYOMD

Uvod

6WUXNWXUD L JODYQH |QDpDMNH VXVWDYD SUDUHQMD YR]L
1DPLQ IXQNFLRQLUDQMD

Primjenjivostsustava

$QDOL]D SUHGQRVWL SULPMHQH VXVWDYD X SURFHVX HNVS
SUHJOHG WHOHPDWLpPNLK UMHAHQMD L SURL]JYRGD QD KUYD
=DNOMXpDN

Literatura

U drugom SRJODYOMX MH RSLVDQD VWUXNWXUD L JODYQH ]QDD
8 WU Igagk@M X MH RSLVDQ QDpPLQ IXQNFLRQLUDQMD VXVWDYD
8 pPHWYUWRP SRJODYOMX VX QDEURMDQD SRGUXpMD SULPM

U petom poglavlju su nabrojane prednosti primjene sustayd® DYQD QHSRAHOMQD S
kojase moguL]|EMHUL QMHJRYRP SULPMHQRP

8 @&HVWRP SR DENRMDAQUX. RSLVDQDUMHINABI RNE DWCHEDtH B & 1/ \WV [y/NNI



2.6758.785% , */$91( =1$y$-.( 6867$9%
35%0(1-$ 92=,/%

6XVWDY MH VWUXNWXULUDQ RG YLAH SRMHGLQDpPQLK
VDPRJD SURFHVD uddikd Ri $&pnido pddMA| @M D]DOD GRELOL EL JUHAI
negativan ishod djelovanja cijeloga sustava. Struktura sustava se sastoji od GPS satelita, GPS
XUHYyDMD NRML MH SR]JLFLEQESUBGPHWXDFPIRPIHH PR O 0 PUE
RGDALOMDpPD SUHNR udmjdfedda preMddGRI. 3epvBr@® a dkbin toga i prema

samome korisniku koji ima uvid u stanje odnosno lokaciju svoga vozila.

Prema [1]fleetmanagementM H VRIWYHUVNR UMH&AHQMH NRMH MH X
(Global PositioningSystem VDWHOLWVNRJ SUDUHQMD L QDG]JRUD YR]L
DQDOLWLNX L YRyppe@tvibg ldsQekts) FdzvY N&rKaeet Managaent je
SURIHVLRQDOQL VXVWDY |]D VDWHOLW-kMmBogje)Dieadr@M H YR]L
YUHPHQX SURNRUMBFXMH R YR]LOXipotdurimagzdxvibzhbhHpakkaV D O Q L
[2]. Upravljanje voznim parkom ilfleet managemenMH XVOXJD NRMRP VH VYH
YHOLNH L VUHGQMH WYUWNH NDNR EL aWR MHGQRVWDYQL

mang vremena i resursa na brigu o njemu.

Tvrtke koje nude usluge iz domene upraviljanja voznim parkom sve su brojnije, a
SUHGQRVWL SUHSXaWDQMD GLMHOD EULJH R YR]JQRP SDUN
NOLMHQWD MDPDpPH L YLj¥ RoNaxjuwazhLpgark tvftkeO X JH NDGD



GPS satelit g.; & 9 | @ ?

A A

R

GPS/GSM uredaj > Tme,%wa,e ,a
instaliran u vozilo l'“ : sa%:}ﬁto pracenje vozila

® POI (tocke interesa) | p= B
l— Korisnicko suéelje"—l
Slika 6KHPD IXQNFLRQLUDQMD ¥VWDYD ]D SUDUUH

21. *ODYQH |QDpDMNH VXVWDYD

*ODYQD J]QDpDMND enMX Vvorl® prie $uRgae Wéksibilnost, odnosno
PRIRRVW GD VH SULODJRGL |DKWMHYLPD WM SRWUHEDPD
SULPDPOMLYLP L LVSODWOMLYLP YHOLNLP DOL L PDOLP SR

OVosuQHNH RG ]QDpDM NehjewdzaWDYD ]D SUD

X pUDUHQMH VIVQMH&D YRYER YW&ith odnosno o njegovB ROIR aD M
brzini SUHYH@RRMWUDAL UD]JLQL JRULYD L.SBWALR&®MWID QM
uvid u podatkovnupovijesti vozila.

X rDJOLPLWL-ISRWHRWOQMD YJIRRAQAMD HNBQR YULMHPH L]YM
SRGDWDND L WDNR GDOMH UD]JOLpLWLK YUVWL L]JYMN
XSRUDEX YDaHJ WHUHWQRJ YR]JLOD

X i QIRUPDFLMHGR OYRIEDMQD FLOM HYLGHQWLUDQMH SUHE
otvaranje vrata na teretnom dijelsli



X spoVREQRVW ]D SUDUHQMKeNd G@njea/{E D YR]LOR

X baze podataka sposmbza pohranu i pregled informaci YR]DpLPD JRULYX

X podaci tahografa YLGOMLYL SRGDFL UDGQRJ YUHPHQD L RV\
XPLQNRYLWR SODQ L buRladho XakoHdRikh QrbpiairRad Q M H

2.2. GPS satelit

2PRIJXUXMH SRX]GDQR SR]JLFLRQLUDQMH QDYLJDFLMX
ALURP VYLMHWD QD NRQWLQXLUDQRM RVQRYL X VYLP YUHF
Zemlji ili blizu nje, ondje gdje postoji RPHWDQ NRQWDNW V pHWEULPD LO
*36 VH VDVWRML RG WULMX VHIPHQDWD VYHPLUVNRJ NRQ
sastoji se od 24 do 32 satelitesnednjoj Zemljinoj orbiti D WDNRVYHU XNOMXpXMFE
potrebne za njihovo lansiranje u orbitu. Komrosegment sastoji se od glavne kontrolne
VWDQLFH DOWHUQDWLYQH JODYQH NRQWUROQH VWDQLFH
DQWHQD L PRQLWRUQLK VWDQLFD .RULVQLpPNL VHJIJPHQW
VDYH]QLPpNLK YRM Qrh&K udiugeUhr&crioy Pozéibdiranja G&Ste desetke
milijuna civilnih, komercijalnih i znanstvenih korisnika usluge standardnog pozicioniranja.
Sateliti GPSa emitiraju signale iz svemira koje GPS prijamnici koriste za prikazivanje
trodimenzionalne lol@je (latitude, longitude i altitude) i preciznog vremeG#®S je postao
JODYQR XSRULAWH WUDQVSRUWQLK VXVWDYD ALURP VYLNM
NRSQHQH L SRPRUVNH RSHUDFLMH 3RPRUO X NDW-DVWURIDP
smLVOX ORNDFLMVNLK L YUHPHQVNLK PRJXUQRVWL QXaQR S
ALYRWD 3UHFL]J]QR YULMHPH NRMH SUXaD *36 RODNADYD V)
IXQNFLRQLUDQMD PRELOQLK WHOHIRQD SD ppiMethi@DG]RU (
JHRGHWL JHROR]JL L QHSUHJOHGQR PQRAWYR GUXJLK VWU
VLIXUQLMH HNRQRPLpPpQLMH L SUHFL]QLMH-&NRULVWHUOL EHV


https://hr.wikipedia.org/w/index.php?title=Srednja_Zemljina_orbita&action=edit&redlink=1

GPS Satellite

©

-

Slika2.2. GPS satelit%]

23. 8UHYyDM ]D SUDUHQMH X YR]LOX

Prema [5]GPSprijemnik treba znati dvije stvari ako namjerava raditi svoj posao.
ORUD ]QDWL JGMH VX VDWHOLWL QMLKRY SRORADM L NROL

GPSprijemnik od satelita prikuplja dvije vrste kodiranih informacija. Jedan tip
informacija, poGDFL L] DOPDQDKD VDGU&HTissg padaci kodtinuisaRaO R a D M
prenose spremaju u memoriju GRfrijemnika tako da on zna orbite satelita i gdje bi koji
VDWHOLW WUHEDR ELWL .DNR VH VDWHOLWL Pdifaki XRNRO

novim informacijama.

)

Slika 23. Prikaz vozila opremljenog GPS prijgikom[6]



Slika 2.4 GPS prijennik [7]

6YDNL VDWHOLW PRaH SXWRYDWL PDOR L]YDQ RUELWH
RUELWH VDWHOLWD QBMUKRKX ¥YHNDQX VSIROWREDRLIED ]D SUI
LQIRUPDFLMH JODYQRM NRQWUROQRM VWDQLFL NRMD abo
L HI]JDNWQL SRGDFL R SRORADMLPD QD]JLYDMX VH -HIHPHUI

prijamnicimau obliku kodiranih informacija.

Kad GPSpriiePQLN ]QD SUHFL]DQ SROR&DM VDWHOLWD X SU|
RQL GDOHNR NDNR EL PRJDR RGUHGLWlostam&RBrmalIR kbRAaDM QI
N D a H nBildl kéliko je pojedini satelidaleko: Udaljenost od satelita jednaka je brzini
HPLWLUDQRJ VLJQDOD SRMIRWHIGIED G LY VHBRGD @EERKH GR S|

vrijeme putovanja = udaljenost).



24. *60 PUHAaD
Prema [8] GSM je najrasprostranjeniji digitalni komunikacioni sistenn se danas
NRULVWL L VSDGD X PRELOQH NRPXQLNDFLRQH PUHaH GUXJ
*60 PUHAD VDVWDYOMHQD MH RG QHNROLRR IXQNFLRQDOQL
¥ mobilna stanica(Mobile Station- MS)
T podsisten bazne stanic@Base Station SubsystenBSS
t mU ki &komutacioni podsistenfNetwork and Switching SubsysteArNS9

¥ podsisWHP XSUDY OM Dpdvebor_artsl IS @pplodt b tbsystet®S

Slika25. 3 UKLWHNWXU[B] *60 PUHaH

2.4.1.Mobilna stanica (Mobile Station - MS)

Mobilna stanica(Mobile station- 06 MH XUHYDM VD NRMLP NRULVQL
PUHA&L QMH Q LaRastdii Setildva ghaina elemenfa]:



Mobilna oprema ilterminal Mobile Equipment or Termingal

Mobilna stanica je prenosni (20W ili 8W) ili mobilni terminal (2W ili 0,8W), t;.
RSUHPD SUHWSODWQLND NRMRM VH SULGUXaXMH MHGLQ

International Mobile Equipment Identity).
Subscriber ldentity Module (SIM)

6,0 MH HSND@dtica koja se ubacuje u mobilni terminal i koristi se za
identifikaciju specifikacija korisnika koje se odnose na njegovu adresu i tip servisa koji se
RSVOX&XMH =DaWLUHQD M RefsthaV MéntifiBafidnl NuhQ&IR ).NSRVG R P
katicaVDGUAaL ,06, ,QWHUQDWLRQDO ORELOH 6XEVFULEHU ,GF

2.4.2.Bazna stanica(Base Station SubsystemBSS

BSS se sastoji od dva glavna elemég8ia
X Primopredajna bazna stanica (Base Transceiver StaB®6)

%D]QD VWDQLFD VH VDVWRBUHGDME GNPR J XINDAMKLpaXHV R Wl
GUXJH HOHPHQWH L DQWHQVNRJ VLVWHPD NRML RPRJXUXN
MHGQR -VOINWREWNRM NRQILIXUDFInMEH SAO. SiBRBSABMNYTD NL VI
UHOLMX

x Kontrolorbaznih stanica (Base Station ControH&SC)

.RQWUROHU ED]QLK VWDQLFD % 6 &vaxXmib@nadumkdijaU HV X U \
BSGCD MH XVSRVWDYOMDQMH L RGUADYDQMH SRIJLYD D YU
kvaitHWD YH]H NRQWUROH VQDJH VLJQDOL]DFLMH NRQV

frekvencijskom skakanju i handover



243.0UHAaQL S R@atwovkwml Bwitching Subsystem- NSS)

Prema[B]PUHAQL SRGY XWHWNVDVIYVWRML RG MHGQRJ KDUGYHUV

elementa.

Mobilni komunikacijski centar YU&L IXQNWURRHFXQ*60 PUHAL L RV
NRQHNFLMX VD GUXJLP PUHADPD

6RIWYHUVNL HOHPHQWsu: PUHAQRJ SRGVXVWDYD
X 5SHILVWUDFLMD @GiBrpeH tqiin RR@EeDHLRM H

+/5 MH ED]D SRGDWDND X NRMRM VH pXYDMX SRGDFL F
XVOXJH WUHQXWQD ORNDFLMD VWDQMH QD UDp¥&QX L GU

X Registar lokacija posjetitelj@/isitor Location Register VLR)

Registar lokacija posjetiteil H GLQDPLpND ED]D SRGDWDND NRMD V
MSC-a. UnjHP X VH V mibihadleDrdraxne za mobilne stanikeje se trenutno nalaze

u gearafskoj oblasti koju kontroliréaj mobilini komunikacijski centar

x Centar autorizacije (Authentication Centé&uC)

Centar autorizacieMH |DaWLUHQD ED]D SRGDWD NregisttaiM D VH S
SRpHWQH Bdil DdedtibhHRegistetHLR) L NRMD VDGUAL NRSLMH WD
autorizaciju svih po8V RMHULK 6,0 NDUWLFD MRMX XWHQM VMNORYIVES
UDGLR NDQDODDCQAWHENRGRDXKWRUL]DFLMX L daLIULUDQMH

x 8UHYDM ]D SUHSR]QDYDQMH (TBHR)SPHQW ,GHQWLW)\ 5HJI

BUHYDM ]D SUHSPRRDAYLD @ M HKsa Jigt@nDIMDYNIDA HriidbKnih
WHUPLQDOD j¥ jé Wvdka Lmobilia stanica identificiranavojim jedinstvenim
identifikacijskim brojem(International Mobile Equipmendentity - IMELI).

244.3RGVXVWDY |]D UDG L SRGUANX 2SHUDOSHYRQ DQG 6XSSRI
OSS je povezan sa svim elementima NM8§$a BSERP L YUAGL NRQWIMROX L QI

PUHAHNRFBIY UdL NRQW U RRXB S URimbb@d3jBeIbazne stanicg HVWR VH
R]QDpD ¥dntDND RD UD G L (®pératiabanridNpaMtenance Cent@MC).



2.5. GPS server

S3RVOXaLWHOM *36 LPD WUL GXaQRVWL SULPD SRGDW
SRKUDQMLYDQMH X ED]X SRGDWDND D NRMLhikkOXaH X RYRI

Slika 2.6. GPS servég]

/IRNDFLMD VWLaH RG VWUDQH *36 6HUYHU SUHNR *356

X PRIXpPQRVW SRJOHGD QD VWYDUQX ORNDFEMX SUDUHQR
X RSFLMD SUDUHQMD YR]LOD

X SRGDWFL R ORNDFLML SUDUHQRJ REMHNWD GRVWXSQL
X prikazpovijesti putovanja

x DODUPL L L]YMHAGWD

2.6. Korisnik

.DNR EL SULVWXSLR SRGDFLPD L SUHJOHGX NUHWDQMD
NRMHJ UDPRBRD®®RJ XUH ypokianagOna IMemEIKDHSWKDNnakon unosa
ORJLQNH LPD istupJavefledu prdr@tne lokacije svih svojih vozila, pregledu
NUHWDQMD YR]JLOD X SURAORVWL WH SULVWXS aLURNRM
upozorenja o kretanjuORJXiUH MH GHILQLUDWL YLaAH UDJSRGXWWLWK QL
sardgf OLpLWLP PRIXUQRVWLPD SULVWXSD SRGDFLPD

10



Slika2.7. Korisnik sustav§g]

.RULVQLN SULVWXSRP VLVWHPX X 9YDNRP WUHQXWNX P

X tUHQXWQX SRJLFLMX VYDNRJ SUDUHQRJ YR]
svakog pojedinog vozila

X ime SULGUXaHQRJ YR]DpD VYDNRP SUDUHQRF
X pUHJOHG SXWDQMD QD NDUWL X SURGAORVW
x tUDAHQMH QDMEOLA&HJ YR]LOD

X tUDAHQMH DGUHVH QD NDUWL

X saznati status vozila putem SMS poruke

11



3. NA yIN FUNKCIONIRANJA SUSTAVA

NajjednostavnijeUHp HQRHW PDQDJHPHQW NRULVWL XUHYDMH ]
kontrolirali gdje se vozilo nalazi. Hardverska oprema je yddnostavna. U vozilo se
ugray XMH PRGXO NRML VH VDVWRML RG *36 VXVWDYD L 6,
prikupljenih podataka putem GPRS veze. Ovisno o opremljenosti modula, on osim podataka
]D SRILFLRQLUDQMH L EU]JLQX PRAH RGDaALOMDWL L SRGD\
SUHSR]QDYDi@QMXVRIDY MH RVPLAOMHQ WDNR GBEakdoH YR]JLOF
SUHX]LPD VLJQDO V XUHYyDMD NRML VH QDOD]JL X VYDNRP R
NRML ]DSULPD SRGDWNH R SRORaADMX VPMHUX NUHWDQMI
SRWURaQML JRULYD LWG IDNRQ |DSUQMDQUMDKVIXYQ ROXLIKU B
NRULVQLNX NRML LPD PRIXUQRVW SULVWXSLWL LP SUHNR V

Podatke davateljldet management ugja dogovara s nekim mobilnim providerom,
DNR L VDP WR QLMH WH VH R@H BLOVH@MWM X \KOXNID RS R GRXNDH. \
XJUDYyHQX QHNX PHPRULMX ]D SULNXSOMDQMH SRGDWDND
XODVND X URDPLQJ VSUHPDMX X PHPRULMX GD EL VH SUL
slanje. Podaci koje je odaslaldMs NDUWLFD SXWHP PPEHOX HN RWIHNAGIL |G\
aplikaciju za OHHW PDQDJHPHQW 1DMpHaUH MH WR QHNR VXpH
VYLP SODWIRUPDPD L WDPR VH SULND]XMX X JUDILNRQLF
korisnik vidi. Podaci ustvariajprije dobhze na server davatelja uslugeef managementa u
NRMHP VH SRGDFL REUDYyXMX 2QR aWR MH V QMLPD PRJXI
YUVWL SRGDWDND NRMH XUHYyDM XJUDVHQ X YR]JLOR RGL

vizualizirat{10].

3.1. Softver

Prema [11] RIWYHU MH NRPSRQHQWD WHOHPDWVNLK VX
SULNXSOMHQLK SRGDWDND X QL] LQIRUPDFLMD SRPRUX NF
SURFHVRP LOL UDGRP YR]LOD L YR]DpD QD HUDMNIKXV @L MR a®D
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VH NRULVWLWL L NDR RSUHPD ]D JUDILpNR L WHNVWXDOQR
SRUXGAELQD OR&H VH XSUDYOMDWL X] SRPRU MHGQRJ UD|
LOQWHUQHWD 2YDNDY VRIWYHUWHHED BRWXLGWMIQGLOQ R YAWDUMHDV
X WHKQLpNRP VPLVOX -HGDQ RG XSUDYOMDpPNLK VRIWYHU
QDSUDYOMHQ V FLOMHP GD VH @&WR MH PRJXUH EROMH LVN
vozila u cilju kvalitetnijeg upravlaM D WUDQVSRUWQLP SURFHVRP 3ULPME}
PRIXUQRVW SUDUHQMD L XSUDYOMDQMD NDUDNWHULVWI
NRPXQLNDFLMVNLK WURANRYD SUXAabDQMD L]YMH&AWDMD R
SDVLYQR SUDUHQMH GRYDOIMD NYIRIMHBWDMD R NRPXQLFLLU
SODQLUDQMH SULMHYR]QLK SXWHYD GDYDQMD L]YMHaAWDM
REDYOMDQMD RGUHYHQRJ VHUYLVD QD YR]JLOX 2PRJXUXM
podataka koji su potreid.

3.2. Hardver

+DUGYHUVNL XUHyDML NRML VH QDMpH&UH SRVWDYOMI
NRPXQLNDFLMVNL PRGXO QDYLJDFLMVNL XUHYyDM XUHYDM

3.2.1. OBU (On Board Units)

OBU (On Board Units) SUHGVWDYOMD QDMYDAaQLML GLR WHOF
6DVWRML VH RG ORJLpPpNLK VNORSRYD ]D RGUHYLYDQMH OF
NRPXQLNDFLMX L QDG]J]RU GMHORYDQMD YR]JLOD 3UHGVWDY
]D pLWD®RYHLUPAGMH SRGDWDND VD YR]JLOD L pLWDQMH SR
NRQWUROX SUHQRAHQMD SRGDWDND 1HNL RG 2%8 XUHYLC
SXWRYDQMD SUHNR UDPXQDOD X] LVWRYUHPHQR SUDUHQ
jednostavne lektronske kontrolne jedinice postavljene na vozilu. Skidanje podataka se
REDYOMD DXWRPDWVNL SR SRYUDWNX YR]JLOD X ED]X LOL |
YR]LOD NRMD REDYOMDMX WUDQVSRUW EH] SRYUDWND X EC
*36 SULMHPQLND X FLOMX GRELYDQMD SRGDWND R ORNDFL

ili za naknadnu analizu transportnog puRodatak o lokaciji u prometu je jedan od
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QDM]QDpDMQLMLK SDUDPHWDUD 1D QMHJD VX YH]DQL V.
navigacije i lokacijsko zasnovane informacijske usluge. U jedinici OBU glavnu ulogu u
RGUHYLYDQMX ORNDFLM HtelitBke MaXigatieVGobaYNavigatRETARIRH V
System GNS§ [12].

Slika3.1 OBU +On Board Unit§12]

3.1.2.Komunikacijski modul

Komunikacijski modul predstavlja sofisticirani dio elektronike i softvera. Uloga mu je
SRVUHGRYDQMH L]JPHYyX RSUHPH X YR]JLOX L NRPXQLNDF
LOQWHJULUDQLK NRPXQLNDFLMVNLK L *36LPRKB XVIXDV WMIHYUPPNM B¢
HNUDQD L WLSNRYQLFH LOL PDQMH SORpH VD EURMHYLPI
WHUPLQDOL GDMX VOMHGHUH PRJXUQRVWL LVSLVLYDQMI
SRGDWDND QD HNUDQX SULODJRYDYDHAWMN D S RQOWHGFR\DWDV
PHKDQLPpNLK QHLVSUDYQRVWL L VWYDUQRJ YUHPHQD LVSEFE
SUHJOHG EDU NRGRYD XODKSHR [SHRWGDMW NIB GRDU ¥ G X MYHRA B pXOW R
YULMHPH pHNDQMD YULMHPH QMW RYRDALDW DHNOCH IR WYULRHPHNRX E
SRPRUX WDNYRJ WHUPLQDOD LPDMX PRJXUQRVW VODQMD L
SURFHVD SUHNR RGJRYDUDMXuHJ *60 PRGXOD .RG VOD
PRIXUQRVWL VODQMH XQDSULNMKXGQRULSBHWPIOWMHQVRI S\RHINXW
SRGDWDND YR]DpL PRJX NRULVWLWL WLSNRYQLFX NRMD
WLSNRYQLFX NRMD VH PR&H SULNOMXpLWL QD WHUPLQDO
WHUHW NRML VH WURLDY B&dnjd/il tabstanjiha kkbEdopskebe gorivom ili

14



UDGL REDYOMDQMD LQWHUYHQFLMD QD YR]JLOX LOL JXAYF
GRWRPpHQRJ JRUNYD LOL WUR&GNRYH

IDYLIDFLMVNL XUHYDM

1DYLJDFL M seNodnosihnd gioadd oW DU NDELQH YR]DpD LOL QD H
NRML GDMH LQVWUXNFLMH YR]DpLPD X YH]L VD RGUHGL&WH
QDpLQD 2YD XVOXJD PRaH ELWL RPRJXUHQD L SUHNR PRI
Primjer jednog takvog navigad)NRJ XUHyDMD MH SULND]DQ QD VOLFL
VOXAL ]D SULND]JLYDQMH QHRSKRGQLK SRGDWDND L SRUXNLE

Slika3.2 3ULND] QDYLJDFLMVNRI XUHYyDMD

2YDM QDYLJDFLMVNL XUHyDM QD ISR WHR]ID® LV B UL% & MDD L'
YH]DQH ]D SULMHYR]QH RSHUDFLMH L SUHNR RGJRYDUDM

informacije do svoje baze.

Princip funkcioniranja autonavigacije je jednostavan, a temelji se na upotrebi
GDOMLQVNRJ XSUDYXXRBNDSRGVOLVENDPDO. SUHWUDALYDQMH NI
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SRMDYOMXMH VH LJERUQLN VD UD]OLpLWLP RGUHGLAWLPD
LQIRUPDFLMDPD 1DNRQ RGDELUD NDWHJRULMH RGUHGLAW
RGUHMGLUEOBMH PRJIX SRPiRavhod uRbSaFiméhal gradapdabira iz memorije

]DGQMH SRVMH-{idd@pitakodIngkaNRRY DDMYHULK JUDGRYD X RNROLF

$XWRQDYLJDFLMD X NRPELQDFLML VD '9' WHKQRORJ
SRGDWDND WRP@QRVWLPDSHRPRIX SULPLWL YL&H LQIRUP
QHSUHVWDQR R]QDpXMX WRpPQX ORNDFLMX YR]LOD QD PDS
BWUXNWXUD VH VDVWRML RG DXWRPDWVNRJ SURUDDpX
SUHWUDALYDQMMHRVEBRNDPDQLPRMWDYNDPD WRpPDND SXWD !
DOWHUQDWLYQH UXWH RGDELURP DXWRFHVWD LOL XOLFD
RGUHYHQRJ SRGUXpMD SbkojY teIBfériaYVBsQ MaRivis Wicd? 8debsl,G L & W X
3. glaso\QRJ QDYRYHQMD ]D L]OD]H VD DXWRFHVWH WH L] N
SULND]D QDXYR{D@UDSULND] NULADQMD QDYRYHQMH VWUHO
QDPLQD SULWTMHYDQRIROD GQHYQL LOL QRiQLdS4skaN D] W
SULND]D WHNX{HJ NRRIPHWD EDYEADVNL XSUDYOMDpD

8UHYyDM ]D SUDUHQMH SULNOMXpQLK YR]JLOD

8UHYyDM |]D SUDUHQMH SULNOMXpPpQLK YR]JLOD SUHGVWL
YR]J]LOLPD 2ELPQR MH SRVWDYOMHQ XQXWDU YRGRRWSRUC
QH]JDYLVQH L X VHEL VDGUaH *36 SULMHPQLN NRPXQLNDF
EDWHULMH %DWHULMH VH SXQH ]D YULMHPH GRN MH SUL
NDSDFLWHW EL WUHEDR ELWL GRYROMDQ ]D UDG RG QHNRC
vozila toliko mogu nalaziti u stanju mirovanja. Prijenos podatak@ &VL VH QD QDpLQ SU
SRGDWDND GR YR]LOD L RG QMHJD 1DMpH&UH VH SULPMHQ
mobilnih telefona prijenosom govora kratkih tekstualnin porukaX NROLNR MH YHUD NF
SRGDWDND D NRULVWLpQR inte®&, Ytel fhzvhieiapbidkeEWMERANR Y D
SUXabQMD L]YMHaAWDMD R WURANRYLPD UDGD YR]JQRJ SDL
YR]DpD GDYDQMD L]YMHAWDMD R NRPXQLFLUDQMX L VODC
GDYDQMD L]YMH&AW DIMD RXR®UBYPIYQORQMXQPRSRWUHEH REDYOM
YRIJLOX 2PRJXUXMH QDP GLUHNWQR SULND]JLYIRIQMH SUHFL]C(
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4. PRIMIENJIVOST SUSTAVA

=ERJ VYRMH IOHNVLELOQRVWL VXVWDY MH PRJXUH LP.
promHWQH DOL L LQGXVWULMVNH JUDQH awRrR JD pLQL MD

isplatljivim.

. RULVWHUL VXYUHPHQX NR P XQ@ISNHFAMY N\VH O/HIKIQW O RM XM
U M H a H QdstavijgurbvB standarde u upiganju voznim parkom, te ptgju negohodna

u brojnim djelatnostim{2] :

x

transportu
logistiki i distribuciji
x JUDVHYLQVNRM LQGXVWULML

x naftnoj industriji

x

x prehrambenoj industriji

x SRAWDQVNLP XVOXJDPD

x renta car uslugama

x taxi uslugama

x MDYQLP LQVWLWXFLMD Puatro§aRc) GEE)MD KLWQD SRPRIU

x svim tvrtkama koje imaju flotu vozila ili plovila

17



5. ANALIZA PREDNOSTI PRIMJENE SUSTAVA U
352&(68 (.63/2$7%$&,-(, 2'54$9%$1-$ 92=,/%

Prema[2]HGQD RG QDMY HOHKWS 0B QR RWRHQW VXVWDYD MH
vlastitom raz\RMX KDUGYHUD L VRIWYHUD IOHNVLELOQR PR&H SU
VH EH] SUREOHPD PR&H SULODJRGLWL VXVWDYLPD QH VDF
QHJR L ORJLVWLpPNLP VXVWDYLPD SRSUYRH]DRGCROWRRKH BRG
NRMD VH EDYH UR E R PasihViRg\BNsBIRaNJIRIFFYDIG) .

Prednosti leet managment@]:

Xx SPDQMHQMH WURANRYD L SRYHUDQMH SRVORYQH HILND\
X pPRYHUDQMH NYDOLWHWH L EUJLQH QMHJRYH XVOXJH

Xx pPRYHUDQMH SRVORYQH HILNDVQRVWL

X pPRYHUDQMH VLIXUQRVWL YR]JQRJ SDUND

Xx pPRYHUDQMH UDGQH GLVFLSOLQH L VWXSQMD RUJDQL]JLU
X UAWHGD X SRWUR&QML JRULYD L EURMX UDGQLK VDWL

X pPRYHUDQMH NRQNXUHQWQRVWL WYUWNH

X i]ZYUADYDQMH |DGDWDND QD YULMHPH

X iQIRUPDFLMH JGMH VH QDOD]L SRMHGLQR YR]JLOR NDNR

na terenu, koristi li seozilo izvan radnog vremena

3UDIUHQMH YR]LOD PRA&H WRIRRNR XDV RIDQUMHQWR NRG R(
EUJR YR]JH L WURA&H DRWIPR Q PR WXV Y R FOOpGIMPR R/IX SR WILHR 3Q M}
WUR&NRYD ]D RGUADYDQMH YR]LOD WH VPDQMLWL SUHPLM]

BULPMHQRP ]QDpPDMNH VXVWDYD NRMD RPRJXUDYD DXW
YR]LOD PRJXiUH MH ]QDpDMQR \oPebDr@ MdWbijiti 24 LptavbEid®id N R M H
RGU&ADYDQMH YR]LOD 2VLP WRMD RFDMXLLYPRGDIR R VD 5 H
RGU&ADYDQR PRJXiUH MH SRVWLUL YHUX YULMHGQRVW SUL ¢
SXW WDNRYHU (iH YDP RAPHR NXOi]IQML YGIDDLY B MKH JQHS UDY RG RE QF
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(gume, porez/pristojpe)lHNH RVLIJXUDYDMXUH NXiuH SRQXGLW UH L GR
RVLIXUDQMD WYUWNDPD NRMH LPDMX XJUDVHQ *36 VXVWD)
*36 VXVWDY HDYRUDOB@WWLpPpH VLIXUQX YRAQMX QHJIR L ]E
NUDYyH BRROGONWLYQRVW UDGQLND PRAH VH SRYHUDWL WDN
RWNULYDWL QHRYODaAWHQR |[]DXVWDYOMDQMH L RGPRU
prekoviemHQL UDG UDGQLND ,PDMXiuL GHWDOMQH LQIRUPDFLM
koje doba, jednostavnije je kontrolirati aktivnosti zaposlenika.

6XVWDY ]D SUDUHQMH YR]J]LOD SRPD&H WYUWNDPD GD ¢
Klijentima. Na primjer, taksWYUWND NRMD NRULVWL VXVWDY SUDUHC
NOLMHQWD JGMHY RH @M M BRIGXGWWN VX UHDO QWasgitiRFMHQ X
tvrtki mogu vidjeti koji su im zaposlenici najproduktivniji i koristiti te informacije za
provedbX GDOMQMH REXNH LOL pDN ]D VXVWDY ERQXVD NDN
zaposlenika.6 XVWDY |]D SUDUHQMH YR]LOD J]QDWQR UH VPDQMLWI
stalno zvati radnike da bi se doznala njihova lokadf&® IWYHU YDP RimRdXeXMH GD
UHOHYDQWQH LQIRUPDFLMH QD HNUDQX WH EU]JGBSWRpDQ
VXVWDY VPDQMXMH NROLPLQX SDSLURORJLMH NRMX YR]DY{
SUDUHQMH YR]LOD VPDQMLW UHWH SBRYRYBHWLG WIRPIQRVWD 6
podataka.

OHQDGAHUL LPDMX SUDYRGREQH LQIRUPDFLMH JGMH LI
LPDWL EROML XYLG X SRVORYQH RSHUDFLMH 7R QDSRVO
svojom kompanijom.Ovih deset razloga su samo ViOBHGHQRJ EULMHJD NDG |
SUHGQRVWLPD NRMH PRaH GDWL SUDUHQMH YR]JLOD $NR
vrijeme je da razmislite o primjeni napredne tehnologf¢DNR ELVWH SREROMAaDO
XPLOQNRYLWRVWI18.SURILWDELOQRVW

*ODYQD QHSRAHOMQDGRRQOPBDQMRRG YRVERIX GRYHVW

ovakvog sustavfl3] :

x kontrola goriva
x Skretanje s planiranih ruta
x zDGUADYDQMH QD SRMHGLQLP ORNDFLMDPD

19



OSWLPL]J]DFLMD UXWD RYLVQR R YLa&H SDU&sRHIWRUD Y UL
kojim lokacijama dostaviti, gdje preuzeti pakete, koji put odabrati,...)

VRAQMD L]YDQ UDGQRJ YUHPHQD

VRAQMD L]YDQ GHILQLUDQLK JUDQLFD

pUHEU]D YRAQMD

gUH&NH SULOLNRP LJUDGH SXWQLK QDORJD L UDpXQD

8] SRIRQVNH WURANRYHMSHBLRPRH &ERO®ABAWYAOH LQIRUPDF

WUDQVSRUWQLP YR]JLOLPD X PHDOQRP YUHPHQX NDR &aWR )\

X

X

X

MMHVWR L NROLpLQD WRpHQMD LVWDNDQMD JRULYD L]
mjerenje temperature tovarnog prostora zbog osiguranja kvalitete transportirane robe
evidencijarDGD YR]DpD X] SRPRU LGHQWLILNDFLMVNLK NDUW
na jednom vozilu)

rHJLVWULUDQMH RWYDUDQMD YUDWD WRYDUQRJ SURVW
pUDUHQMH UDGD PRWRUD QD UDpPpXQDOX NDRnNnb PQRJH
UDpXQDOR QD YR]LOX
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6. 35(*/(' 7(/(0$7,y.,+ 5-(a(1-$ , 352,=92'$%
1$ +59$76.20 754,478

6YH YHUD SRWUDaQMD RGQRVQR SRWUHED ]D WHOHF

GRSULQLMHOD MH L SRYHUHQMX EURMD SRGX]J]HUD NRMD V

parka kako manijih tako i velikih korisnika.

6.1. Smartivo

Smartivo je profesionalni sustav zabsWHOLWVNR SUDUHQMH YR]L

YR]QLP SDUNRP ED]JLUDQ QD QDMPRGHUQLMLP VYMHWYVN

informacije u realnom vremenu,nfartvo RPRIJXUXMH SRWSXQX NRQWUROX
WHUHWRP NRML VH SUHYR]L LQNGXDANYALKM S RW YIREDQRLKP I ]

PHQDGAPHQW

smartlvo

more chan flest mansgeamant

Slika /RJIR S RBnaitia]

ORIJXUQRVWL NRMHIZ4UXA&D 6PDUWLYR

SUDUHQMH VWDWXVD YR]LOD X UHDOQRP YUHPHQX

- informacije o trenutnoj lokaciji, brzini kretanja i statusu svih vozila u realnom

vremenu
pPRGDFL R VWDWXVX YR]LOD SULND]DQL VX X WDEOLpPQRI
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Slika6.2.3ULND] RSFLMH SUDUHQMD YR]LOD QD NDU

x ,]JYMH&A&WDML R SRYLMHVWL NUHWDQMD

- SSHFLMDOL]JLUDQL L]YMHAWDML R HY Ip@lasQid ¢gldnica XWD S
dnevnim aktivhostima

- mRIJXUH MH SUHJOHGDYDWL SRYLMHVW NUHWDQMD YF
dijagramski, prema odabranom vozilu, vremenskom periodu i rezoluciji javljanja

- pRGDWNH L] L]YMHaAWDMD PRJXufekmdtH SUHEDFLWL X ([FH
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PZ 006 AG - MAN TGX
U kretanju - 40 kmh

BJ 002 AB - (VECO Daily
LI kretanju - 54 km'h

ZG 001 DD - WECO Daily
U kretanju - 40 kmh

EM023 DD - WECO Daily
Prazan hod - 0 kmh

2U 1228 ER - HLADNJACA
U mircvanju - O km

&1 3422 10 - HLADMJACA
U kretanju - 55 ke

ZD 1882 OP - HLADMJACA
Prazan hod - 0 kmh

IM 3475 DA - WECO Diaily
U kretanju - 40 kmi'h

5T 2311 DF - HLADMJACA,
U mirovamju - 0 km/h

KA 9821 DA - WECD Daily
Prazan hed - 0 kmh

VU 004 AC - MAN TGX
U mirovangu - 0 km'h

KT005AC - MAN TGX
L mirovanju - 0 kmMh

DE 222 AJ - MAN TGX
U kretanju - 40 kr'h

$T9134 GP - WECO Daily
U mirovanju - 0 km'Mh

DA 003 AC - MAN TGX
L mirovamu - 0 kmMh

BM 012 ZS - IVECO Stralis
U mirovanju - 0 km'h

Slika6.3. ,]YMHawDM R SRMLMHVWL NUHWDQMD

x 3BRGDFL L NRQWUROD SRWUR&aQMH JRULYD

najpopularnija opcija za tvrtke sa velikim brojem vozila

pULODJRYHQR ]D VYH YUVWH WHUHWOQLK YR]JLOD NRPEL
- GPS3URIHVVLPRP®DOPRUMRJX QR VIKWRMDIMHIKI) DR YR]LO
QDPLQ GROD]L GR NOMXpQLK LQIRUPDFLMD R SRWURA&H(

pravovremeno otkrivanje eventualnih nepravilnosti ili zloupotreba
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- uwvid u sve podatke vozila; tzina, brof RNUHWDMD NIWIRPHHMADPDAD UDG(
VWDQMH UHJHUYRDUD L WUHQXWQD SRWUR&AQMD WHP
pritisak na pedalamaNYDpPpLOR NRpQLFD JDV WHPSRPDW

x Komunikacija i navigacija

- dUDVWLPQR VPDQMHQMH RHE | WHIDRPGLQ WKU B RNIRWYID URDPL
- sYH SRUXNH VH PRJX SRQRYQR SUHJOHGDYDWL &WR LV
- zDGDYDQMH XQDSULMHG LVSODQLUDQH UXWH L] SURJUEL
- NnDMGHWDOMQLMH L QDMWRpPQLMH *DUPLQRYH NDUWH X
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Posiljatelj: kosik 1

Roba spremna 2a utovar:

17/08/2014 06:40:24 Proftan

Posiljatelj: korsak 1

Tstovar mora bR danas

16/09/2014 14:49:04

“Trentutno Smo na rampt

16/09/2014 14:45:11 Prodtano

Poritjatelj: koosnk 2

Kako napredugete

15/09/2014 15;24:18

Isoverll

EET Y PP RT AL X ~o. >
{ Smnka 1t oz b W @ 1-30064

Info Komunikacijs | OdaSilfanje

Slika6.4. Prikaz softvera za komunikaciju i navigadij4]
X ,GHQWLILNDFLMD YR]DpD
- USRWUHED MHGLQVWYHQLK LGHQWLILNDFLMVNLK NOM
upravljanju vozilima

- zYXpQL SRGVMHWQLN ]D XSRWUHEX LGHQWLILNDFLMVNR
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- dRGDWQD NRQWUROD UDGQRJ YUHPHQD YR]DpPpD

, RVWDOH PRJIJXpQRVWL NDR aWR VX JHR]JRQH DGPLQL"
WHPSHUDWXUQL L YDQMVNL VHQ]JRUL |J]D SUDUHQMH UDC
vozila.

Qsmafhvo W oette - T Zadubieatuivedo (1] Womunkada P connsuzia - @ reae - (B

B4 Tenperaturni izvjestaj

»| | [ Kar

=

§ vadlo Catum od: Datum dox Rezsucia:
51342

¥ 200102014 X100

rs
VOVINAVTH - OF ZZVE 1§ =

Slika6.5. 3 UDUHQMH WHPSHUPDWXUH KODGQMDDpH

X Prednosti Smartivo sustava su:

- pRYHUDQMH NYDOLWHWH L EU]JLQH XVOXJH

- OEUDPXQ SULYDWQLK NLORPHWDUD L HYLGHQFLMD NRUL
- pPRYHUDQMH UDGQH GLVFLSOLQH L PDNVLPDOQD LVNRUL
- pPRYHUDQD VLIXUQRVW L VSUMHpPpDYDQMH QHRYOD&GWHQF
- sPDQMHQMH SRWUR&GQMH JRULYD

- sPDQMHQMH WURANRYD RGUADYDQMD YR]LOD ]JERJ RSWL

X Primjenjivost sustava Smartivo :

- ftransportu

- logistici i distribuciji
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- JUDVHYibdpstii R M

- naftnoj industriji

- prehrambenoj industriji

- SRAWDQVNLP XVOXJDPD

- rentacar uslugama

- taxi uslugama

- MDYQLP LQVWLWXFLMDPD SROLFLMD KLWQD SRPRU YL

- u svim tvrtkama koje imaju flotu vozila ili plovila

6.2. ORELOQR SUDUHQMH

Mobilno SUDUHQMH MH LQIRUPDFLMVNL VXVWDY |]D XSUD
YR]QRJ SDUND ELOR GD VH UDGL R YR]JLOLPD SORYLOLP
SRNUHWQLQDPD ,JQLPQR SULODJRGOMLY L MHGQRVWDYD
mobilne @S i GSM tehnologije, naprednu digitalnu kartografiju, internet i originalno
VRIWYHUVNR UMH&AHQMH

Slika /RJR SRORFHOMR RBEDIHQMH

X 6XVWDY PRELOQR SUDUHQMH pLQH

X MRELOQL XUHYyDM ]D SUDUHQMH NRML VDGUAL *36 PRG

X senzori zgprikupljanje raznih podataka u vozilu

X SHUYHUVNR ORELOQR SUDUHQMH NRML SULNXSOMD L F

X pURJUDPVND DSOLNDFLMD ORELOQR SUDUHQMH ]D SU|
SUDUHQMHP
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X ORELOQR SUDUHQMH MH QDPMHQMHQR \s¥ ha®eW YUWND F

prijevozom putnika i roba (kopnenim i morskim)

tUJRYLQRP LOL VOLPQRP GMHODWQRVWL NRMD ]DKWMH)
dostavom roba

gUDYHYLQDUVWYRP

iznajmljivanjem vozila i plovila

servisnim uslugama

distribucijom plina i drugih goriva

komunalnim djelatnostima

PUHGQRVWL VXVWDYD ORELOQR SUDUHQMH

prilagodljivost - VXVWDY MH PRGXODUDQ L SRGHVLY WH VI
potrebama korisnika

jednostavnost LQWXLWLYQR L SUHJOHGQR VXpHOMH RPRJIXUX
dostupnost i mobilast- pristup sustavu i podatcima u bilo koje vrijeme i sa bilo koje

lokacije

KRQWLQXLUDQRQXHIBHMAWBEQMHWD]YRM L SREROMADQMH |
AHOMDPD L SRWUHEDPD NRULVQLND

SRPRUX VXVWDYD ORELOQR SUDUHQ&#il& ppRaX VH SU
UDGQLK VWURMHYD 6 RE]JLURP QD PDOH GLPHQ]JLMH L
VDWHOLWVNR SUDUHQMH PRJXUH MH XJUDGLWL X VYH
1DMpH&UH VH NRULVWL ]D SUDUHQMH N DautoR@pila, ODNLK

dostavnih vozila, motocikala, brodova, radnih strojeva.

SMHaAaHQMH ]D RVREQD L GRVWDYQD YR]LOD

Glavne funkcionalnosti
pPUDUHQMH YR]LOD XzWHKXNWOERPRPRHARHODWD SUDUHQMH QH
vozila uz prikaz podataka o njihovdV UHQXWQRM ORNDFLML SRORADI

statusu motora.
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- PRYLMHVW+tRGQRHV/QMLH QD YUHPHQVNL QHRJUDQLPpHQ SL
VYD YR]LOD VD GHWDOMQLP LQIRUPDFLMDPD R WUDM
brzini i stajanjima.

- automatsko upozoravanjg VXVWDY QXGL PRJIJXUQRVW GHILQLUDQM
YR]JLOD L XSR]JRUDYDQMD R SUHNRUDpPHQMX LVWLK NDI
zonama, maksimalna putna brzinaitd. U trenutku kada parametri odstupe od zadanih
vrijednostt VXVWDY DXWRPDW YV NbmialDEEMaiHOKSR]RUHQMH 606

6.3. GpsTracking

SUDUHQMH XaLYR YRYHQMH VYLK WURANRYD YR]JQRJ
WHK SUHJOHGD SRWUR&aQMD JRULYD LGHQWL-aN®MVS. MD L N
CANbus podaci,iZ RU Y L &katatdddidNsl neke od opcija koje nudi tvrtka GpsTracking.

.RMD MH |IDVWXSOMHQD X YHOLNRP EURM KUVYAgVawv LK DOL
Carin d.o.0., Konstiktor d.d.,PasPek, M san grupa.

60LND /R J Fo8 R&@RirIgd.6] D

&

X Glavne osobine sustava koji nudi GpsTracking su

8 vrsta karata

- YRYHQMH VYLK WURANRYD YR]J]QRJ SDUND
QHRJUDQLpPpHQL L]YMHAWDML

- SRGUADYDPR SUHNR UD]J]OLpLWLK XUHYDMD
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- FF, Chrome, Opera, IE7T+ZHE VXpHOMH

- identifikacia YR]DpD QHRJUDQLpPHQR

- geozonePOl,obavijesti popup,email,SMS

- rute,obavijest o izlasku sa rute

- guxXsQL L]yMHawDM ]D VYD YDab YR]LOD
- JRGLQD pXYDQMD SRGDWDND

Xx 7TDNRyHU WX VL L QHNH RG GRGDWQLK RSFLMD NRMH

potrebama odnosno potrebama svoje kompanije:

- Garmmin NRPXQLNDFLMD VXVWDYD VD YR]IDpLPD VODQMH UX
- iphone Android pristup

- Canbus prihvat podataka sa sustava vozila

- mjereneJRULYD VRQGDPD PDWHPDWLPNL REDYLMHVW R NU
- mjerenje broja okretajgravih radnih sati motora

- blokada paljenja vozila sa identifikacijom

- MMHUHQMH XpLQNRYLWRVWL UDGD

- PULVXVWYR YR]DpD L DODUPLUDQMH XODVND X VWURM (

*36 WUDFNLQJ VXVWDY MH YLA4H RG RELPpQR 03I GHQMD
SDUND VD XQRVRP VYLK WURANRYD YUHPHQD VHUYLVD S
mjestu ] D NRQWUROX LPDWH NRPSOHWDQ XYLG X WEERANRYH Y
REDYLMHaAWHQL RG VXVWDYD *36WUDFNLQJ MH VXVWDY V
Firefox 3.0+, Opera 9.5+ ,Google Chrome i Microsoft Internet Explorer 7.0+. Nema potrebe

za instalacijom dodatnih programa,ili mod{l8] .
X 3 UDUKQNM&BPStacking

Sve S U D (jediQidd su prikazanenakarti sazadnjomnajnovijompozicijom. Jedinica
je prikazanabilo sasvojomikonom,i /ili saimenom,i/ili sazelenomstrelicomkoja pokazuje

pravackretanja(kock&adajedinicastoji). Vidljiv je i tragputaod zadnjihpetputajavljanja.
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Kada se neke od jedinica preklapajuna karti P R & HWMddmbinirati u grupe sa
aktiviranjem opcije Grupno preklapanjejedinica. Dolaskom P L &B grupnuikonu PRaHW H
vidjeti njezin VDG UAaDM

& GPStracking

oS
sromes -
SOGEe Y.
\roReS .
SrCERS .
sl
SLOERY -
el -] 'R Tl

- A ESD
. ;n;" .
- ;u\ >
. ;m b
7 TGITAT sroEeS -
V| - e \GeReY -

”»
<
)

Q00000 OoOCOCOO0OO0R

Slika SUDUHQMH YBR]LOD XALYR >

x Jezici

Od nastankaoftvera2007do sadavelikim rastom S R W U éijeldntvijetu doveo

je dotogadasusamipartnerii korisnicipreveliGPStrackingha Y L @adH 5 jezika.

X Karte

- Rjadnastvarpo kojoj je GpsTracking jedinstvenje N R O Lkprat@kbju koristi. Po
S R p H \Wpd3thvkamaimaju 7 U D] O Lvpstawdrda 3 R G U 3D § B M H/GtH karata:
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WebGIS, OpenStreetMapGoogle Maps, Microsoft Live (Bing) ,Yandex,MyIndiai Yahoo
India. GPStrackingP R &adliti i sabilo kojom kartomlokalnog L]GDYDpD

X Povijestkretanja

GPStracking korisnici mogu vidjeti povijest kretanja na karti.lzaberite vozilo i
odreditevrijeme kretanjavozila.Povijestkretanja P R adifi obojenou jednubojuili u YL&H
boja ovisnoi brzini vozila na raznim dijelovima ceste.lbojai debljinatrakekoja R]QDpDYD
kretanjemogusepodesiti.

Slika6.9. Prikaz povijesti kretanja vozild 6]

x Porukeod jedinica(vozila)

*36WUDFNLQJ VXVWDY VSUHPD VYH SRUXNH NRMH SU
NRRUGLQDWH L SRGDWNH VD VYLK VHQ]JRUD ORJXU MH L]
pregledavanje podataka u raznim aplikacijama kao OziExplorer i Google Earth.GPS poruke

se mogu i uvesti u sustav i pregledavati ih (i NMEA i GPStracking format poruka jg adiQ
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Slika6.10. Prikaz poruka vozil§l16]

x 32, ORMH WRpNH

8 SROMX 32, ORMH WRpNH PRIJXUH MH SRVWDYOMDW |
interesiraju ili ih koristimo za posao.GPStracking korisnici mogu dodavati imena ,opise i
VWDYLWL VOLNX QD ELOR N-PM\LH3P R %Hi \DNDRSQ DY DQ VE U RND D L

Slika 3ULND] A 32, [IBRMH WRpPNH?
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X Geozone

Geozone nam dozvoljava da napravimo virtuainRJUDGX QD PDSL JGMH
napraviti obavijesti bazirane na povredi te ograde.Geozone se mogu unijeti u bilo kakvom
obliku (krug,poligon)i pokriti cestu,tvornicu ili grpadORAHPR GRELWmMaREDYLMHVV
606 LOL SRS XS SUR]JRUX ELOQOIRY N DG I3 UWRQ IB&>PyekibR{ Bi@® D
RJUDQLpPpHQ

Slika 6.12. Prikaz geozorn#6]

x Obavijesti

$ODW ]D REDYLMHVWL VOXA&L ]D-rSdildnPiDugbpip PRA0ND EL O
X VOXpDMX NDGD VH GRJRGL RG WeH§fituh o6 RramikbridinBRiSLV G F
PR&H XNOMXpLYDWL SUHNRUDPHQMH EU]JLQH SUHOD]DN JUD
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Slika6.13. Prikaz obavijesfiL6]

6.4. Tahograf

7YUWND 7DKRJUDI G Rl RGQ@HW B &I AVRjXGHjY tHals@njeH U D
vezano uz stvaranje dodatne vrijednosti vlasnicima voznih parkova bilo da se radi o
SREROMaADQMX XpPpLQNRYLWRVWL NUR] XJUDGQMX IOHHW PIL
VPDQMHQMH WURANRYD L SRY H uddghirih tezerwib di@lévs piwle 1O RW D

ugradnje ili kvaliténim servisnim uslugamaposlovneservisnom centru.

Slika /RJR SR GaXdgiafny]
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U nastavku se nalaze proizvodi UMHaAHQMD kojX \WitkaJFahdgRivhbdi
svojim Kkorisnicima, primjena isttiKk PR&¥ HOLNH RODN&ADWL SRMHGQRV
poslovanje i svakodnevni rad djelatnika a samim tmegup LR¥alitetnije i bolje usluge za

krajnje korisnike.

X Mix Fleet mobile

Dostupna za iPhone i Android pametne telefone, Mix FMebile aplkacija
RVPLAOMHQD MH NMDNXR LED NRRM VB RPR DQIRWEP MALGRW pDN |
QD SXWX .BRVWRWHHEH SULVWXSQH SRGDIRGNH KN RVE N QH W LF
NRULAWHQMHP OL[ )OHHW ORELOH KOSWOJRENRYWYH EH] LNDNYL|

Slika6.15. Prikaz opcije Mix Fleet MobilgL7]
1HNH RG OL[ )OHHW ORELOH J]QDpDMNL XNOMXpXMX
- status vozila

.RULVQLN SR YODVWLWRP L]JERUX GRGDMH YR]JLOD X VY
kretanja, EU]LQH L WUHQXWQH ORNDFLMH RGUHYHQRJ YR]LOD

- SUDUHQMH QD SXWX
.RULVQLN PR&H SUDWLWL VYRMX IORWX V ELOR NRM

A]JDNOMXpDWL?3 YR]JLOR L VOLMHGLWL JD QD NDUWL WH pDN
vozilo.
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- povijestkretanja

ORIJXpPQRVW SUHJOHGD SRYLMHVWL NUHWDQMD YR]LOI

XNXSQH SULMHYHQH XGDOMHQRVWL WUHQXWQR VWDQMH E
prikazom rute na karti

X FM RIBAS panel- YR]DpHY RVREQL WUHQHU

FMRIBAS SUXAD LQIRUPDFLMH YR]DpLPD NDR SRPRU X SRE
YRAQMH NUR] XSR]JRUHQMD YR]DpD SUHPD SUHGHILQLUDQLI

'RJDyDML YR]DpD L YR]LOD VH HYLGHQWLUDMX X PHPRULML
FM-Web bazu podataka kako bLKOL VSUHPQL ]D DQDOL]X L L]YMHAuULYDQ

Putem RibasSDQHOD LVWL VH SRGDFL ShkgnailvizZEaMon Y R]DpX X
]JYXPQRP REOLNX

7LPH VH RVWYDUXMH SULVXVWYR W]Y YLUWXDOQRJ LQ
YR]DpH QDSHHWOMHQYMWH YRAQMH D UH]XOWDW MH VPDQMHQD
YR]DpPD XGREQRVW SXWQLND X YR]JLOX WH VPDQMHQMH KDE

5LEDVE SDQHO MH MHGQRVWDYDQ ]D XJUDGQMX X NI
XJUDGLWL X] VYDNX R GciaFoVWDRMNGHDILE QD NRQWDRUDFLMD GR

Ribas SDQHO NRULVWL /(' LQGLNDWRUD ]D SULND] VOMH (

R-Overeving S UH N R brDjh kegtdjddmotora)
| -Excessive Idlépretjerani prazni hod)

B- Harsh braking QDJOR NRpHQMH

A- Harshacceleratior{naglo ubrzanje)

S-Over speeding SUHNRUDpPpHQMH EU]JLQH
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6YDNL GRJDYDM MH SUH]J]HQWLUDQ X] RVYMHWOMHQMH
signal u trajanju od 1 sekunde. Svaka LED dioda konstantno svijetli za vrijeme trajanja
G R JDyD M Drederi Jxd/dnf od 15 sekundi.

Slika 3ULND] XUHYDIMD 5 , % $ 6

X FM Communicator

)0 & RPPXQLFDWRU SUHGVWDYOMD FHQWUDOQX NRPSRC
YR]JLOR VWURM D VOXAL ]D SULNXSOMD @M sl pAkEAJeDIGX SRK L

vozila/stroja.
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Slika 6.17. FM communicatdrl?]
8 XUHYyDMX VX LQWHJULUDQL

- *36 PRGXO ]D SULNXSOMDQMH LQIRUPDFLMD R SRORAL

memorija za priviemenu pohranu prikupljenih podataka

- *60 *356 PRGXO |]D NRPXQLNDFLMX L SULMHQRV SRGDW
DSOLNDFLMVNRP SRGUANRP

- VXpHOMD |]D SULNOMXpDN GRGDWQLK PRGXOD L VHQ]R

=QDpDMNH

- QDG]RU YR]DpPD L YR]JLOD
- ORNDFLMVNL PHQDGAPHQW SDVLYQR SUDUHQMH
- NRPXQLNDFLMD L DNWLYQR SUDGHQMH

Prednosti:

analiza vremena i posjeta

- SRYHUDQMH VLIXUQRVW YR]JLOD L YR]DpD

- SRYHUDQMH SURGXNWLYQRVWL L HILNDVQRVWL
- PRWLYDFLMD YR]DpPpD

- SREROMADQL QDpLQ XSUDYOMDQMD

- VPDQMHQMH RSHUDWLYQLK WUR&GNRYD

- kontrolirani pristup vozilima

- GHWDOMQD DQDOLED HYHQWXDOQLK QHVUHIU

- NRQVWDQWQR SUDUHQMH YR]DpD L YR]LOD
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- SREROM&DQMH XVOXJD SUHPD NRULVQLFLPD
- kontrola ulaska/prolaska kroz zabranjene zone

- SUHJOHG SRVMHUHQLK ORNDFLMD NRULVQLND
- SUHJOHG |DGUADYDQMD QD ORNDFLMDPD

- SUDUHQMH X UHDOQRP YUHPHQX

- PLQLPL]DFLMD WUR&NKA®RYoOI2 NRPXQLNDFLMH L

optimizacija ruta i planiranje ruta
- SUDUHQMH SUHNRUDpPHQMD X UHDOQRP YUHPHQX
- GRGDWQD ]DAWLWD RG NUDyYH JSV JVP EDFNXS EDV

X Usluga pohranjivanja i analize podataka iz tahografa

B8YRYHQMHP QRYLK SURSLVD R UDGQRP YWRUBPB QXHLGRHYWX

tahografa, u voznom je parku obavezno arhiviranje i analiza:

- WDKRJUDIVNLK OLVWLUD YR]DpD
- SUHQH&HQLK SRGDWDND L] NDUWLFH YR]DpD
- SUHQH&HQLK SRGDWDND L] GLIJLWDOQRJ WDKRJUDID

SULMHYR]QLFLPD WYUWND RDKIRNBMIL @XXGV DPNM HAPI®IMDL >
V WDKRJUDIVNRJ OLVWLUD L SULMHQRV L] NDUWLFD YR]DpD
SURJUDP ]D UDG QD UDpXQDOX

SULMHYR]QLFLPD NRML QHPDMX UDVSRORALYH UDGQH Vi

nudimouslugu koja podrazumijeva:

RpLWDYDQMH WDKRJUDIVNLK OLVWLUOD VYLK YR]DpD

- DUKLYLUDQMH RpLWDQLK SRGDWDND JRGLQH

- SULMHQRYV SRGDWDND V NDUWLFD YR]DpD VYDNLK GL
prijenos podataka iz digitalnog tahografa (svakih 90 dana),

DUKLYLUDQMH \WwWdidka®pbdpé)aHQLK S

- SRYH]JLYDQMH VYLK RpLWDQLK SRGDWDND V WDKRJUD
NDUWLFD YR]DpD L L] GLIJLWDOQLK WDKRJUDID

analiza svih podataka,

- JHQHULUDQMH OLVWD QDpLQMHQLK SUHNU&DMD VYLK Y
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6YH QDY HGH Q RusNidgzhredfasljd ad@dvno udovoljavanje prijevoznika svim
zakonskim propisima u pogledu pohrane i analize evidencije ralA@PRUD YR]DpD

SURJUDP N R MzaRrhivisanje @ ahallzu, VDO TIS software, jeojzvod kojeg
LPDMX L QDG]RUQL RUJDQL X SXQR (8 GUADYD SD WDNR L
SUHFL]IQR XWYUyXMH HYHQWXDOQH SUHNUADMH YR]DpD WL
SULMHYR]QLN GRELYD RVLP SRGDWDuDaddbvoabdNgaxkalL XV SM
VLIXUQRVW GD MH DQDOL]D SRKUDQMHQLK SRGDWDND WRb}p

na vrijeme upozoreni.
X BAQ 60/80 poklopac spremnika sa senzorom

%%$4 SRNORSDF VSUHPQLND JRULYD LPRUXMHDYHC
QHRYOD&AWHQR RMPYDOLWDQWVRIULYD WH VOXAaL NDR RGOLPpQD
ORAH IXQNFLRQLUDWL NDR VDPRVWDOQL VXVWD-¥athD QDG]R
QDG]J]RU VSUHPQLND JRULYD WH NRG QHRYwWa aWM@RJI SRNX

vozilu.

Slika6.18. Poklopac spremnika sa senzofaj

S GUXJH VWUDQH PR&H ELWL SRYH]DQ VD )0 VXVWDYR
ELOMHaALWL VYDNR RYODAWHQR L QHRYOD&AWHQR RWYDUDQ
S U D U tt&kdmj@/istakanja goriva po lokaciji. U kombinaciji sa FM sustavom mogu se
GHILQLUDWL L UD]JOLpPpLWL D GrxibH/lLi (MWL REBD WRNVHVQYLMWD RXS
QHRYOD&AWHQRJ SULVWXSD JRULYX X VSUHPQLNX
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BAQ poklopac dolazi u 2 izvedbe: 60mm i PP SURPMHUD aWR ]QDpL GI
XJUDGLWL QD YHULQX VWDQGDUGQLK LOL QHVWDQGDUGQLK
]DAWLWX RQHPRJIJXUXMH QHRYODaAWHQL SULVWXS VSUHPQLN
SUHVMHFDQMD N Dalatin@i Busidy uS/BzNuUIHoQskatiValarmnu poruku putem FM

sustava.
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7. =$./-8y$%.

Temeljni cilj svakog poslovanjfMH X] aWR PDQMD XORABWR ¥BBGWWYH] X

Upravo nam tdleet managemenR P R &val

SULPMHQRP VXVWDYD |]D SUDUHQMH YR]JLOD RGQ®&NMQR XSUL
QXGH VH PQRJIJREBRRMQHSRERQMADQMD SRVORYDQMD WH X:
UUURAHQD EH] SULPMIBRIHYAMWWRR QD KUYDWVRBR]WWEZR LNIRWKD \
nude brojne opcije i pakete zaoge korisnike. Tako imamd&S RGX]J]HUD NRMD VX VSHF
samo pojedine uslugali isto tako mamo i onaNRMD QXGH FMHORNXSQX XVC
RGUADYDQMD YRJFHPIRSOWUMNDRE]LU VYH SBRS/FORXYHKjEMHQDGAP
Y ODV @adiMlvwezila GROD]LPR GR |[DNOMXpND GD NRRODWHADWM R

poslovanje

URYRP |]JDYUAQRP UDGX LPDOL VPR SULOLNX YLGMHWL QDpL
L VWUXNW X ba¥rojah® BlRNeklR G YRGHULK SRGX]HU@DXSRGRKX PSRV
Hrvatske Naposlietku ODNR VH PRAH ]DNOMXpLWL GD VH UDGL R 10
QDGDVYH IOHNVLELOQRP VXVWDYX aWR MH MDNR ELWQR ]D
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