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Izrada makete vozila na elektri¢ni pogon s regenerativnim ko¢enjem

Markov, Antonio

Mobilna visenamjenska platforma

Odeljan, Vedran

Projektiranje i izrada sustava propulzije elektri¢nog skejtborda

Cihlar, Matej Rene

Sustav automatskog doziranja i odrzavanja temperature u pedi

Hrasti¢, Martin

Dizajn i ispitivanje estimatora parametara za litij-titanat baterijsku ¢eliju

Sitar, Nikolina

Model predictive control of battery systems in a microgrid

Car, Mateja

Daljinski upravljano vozilo opremljeno detektorom metala

Smrecki, Nikola

Projektiranje dinamometra za mjerenje jaline stiska Sake

Levanié, Dario

Realizacija sustavlja upravljanja servomotorom pomocu Siemens PLC-a i HMI-a

Sok¢i¢, Dario

Modeliranje, eksperimentalna identifikacija te dizajn estimatora stanja i regulacijskih sustava punjenja za litij-titanat
baterije

Kvaternik, Karlo

Elektri¢ni pogon Sumskog zglobnog traktora (skidera)

Colak, Antonio

Uredaj za terensko dinamicko balansiranje rotora u dvije ravnine primjenom metode oduzimanja amplituda

Zovié, Vedran

Odredivanje rezerve snage fotonaponskih elektrana za potrebe regulacije frekvencije elektroenergetskoga sustava

Baskarad, Tomislav

Implementacija vanjskog sustava prigusenja torzijskih vibracija buSaceg vretena na programabilnom logi¢kom
kontroleru

Majer, Edi

Projektiranje mikrokontrolerskog sustava za regulaciju brzine vrtnje beskolektorskog istosmjernog elektromotora

Uroié, Ivan

Prototip uredaja za mjerenje vremena reakcije na zvu¢ne podrazaje

Hacek, Klara

Autonomni energetski sustav stacionarnog spremnika za gorivo

Jugovi¢, Mislav
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Upravljanje IP PTZ kamerom temeljeno na semanti¢kim mreznim usluga za praéenje promjena u sceni

Loncar, Sven

Estimacija Eulerovih kutova pomocu inercijske jedinice i metodologije senzorske fuzije

Siktar, Luka

Nacelno rjeSenje PLC sustava upravljanja sirovinama za proizvodnju stakla

Draskovi¢, Tomislav

Projektiranje sustava za pozicioniranje elektromotornog servopogona s izrazenom zra¢nos¢u transmisijskog sustava

Androsié¢, Albert

Razvoj PLC sustava za upravljanje zalijevanjem biljaka i okoliSnim varijablama plastenika

Slankovi¢, Matej

Projektiranje regulacijskog sustava orijentacije i pozicije viSerotorske bespilotne letjelice u Matlab/Simulink
programskom okruzenju

Prevari¢, Marta

Adaptivno upravljanje elektromotornim servopogonima s referentnim modelom i sinkronizacija osi primjenom
programibilnog logi¢kog kontrolera (PLC-a)

Vezmar, Dominik

Dizajn mehatroni¢kog sustava za ispitivanje pogonskog elektromotora bolida Formula student

Krklec, Karlo

Konverzija konvencionalnog motocikla na elektri¢ni pogon s odgovaraju¢im sustavom regulacije punjaca baterije

Kastela, Luka

Model za unaprjedenje energetske ucinkovitosti i prometne sigurnosti zeljezni¢koga prijevoza primjenom naprednih
pogonskih tehnologija i udaljenih uskopojasnih senzorskih mreza

Kljai¢, Zdenko

Razvoj sustava regulacije istosmjernog elektromotora male snage primjenom Arduino mikrokontrolerskog sustava

Cuzek, Dominik

Projektiranje i sklapanje umanjene laboratorijske makete transportne trake

Jeleni¢, Dino

Konstruiranje baterijskog paketa za elektri¢no vozilo natjecanja "Formula student"

Kvaternik, Karlo

Projektiranje ispitne stanice za ispitivanje elektri¢nih motora bolida Formula student i sustava za prikupljanje i obradu
signala

Jugovi¢, Mislav

Realizacija rotiraju¢eg LED sata primjenom Arduino mikrokontrolerske platforme

Seketa, Dino

Realizacija sustava upravljanja pametnom kué¢om primjenom programibilnog logi¢kog kontrolera (PLC-a)

Simunec, Domagoj

Oblikovanje procesa robotiziranog zavarivanja karoserije automobila

Radi¢, Matija

Projektiranje i implementacija digitalnih regulatora PID tipa za regulaciju temperature toplinske komore

Sarac, Petar

Modelling and control of hybrid propulsion systems for multirotor unmanned aerial vehicles

Krznar, Matija

Projektiranje i usporedna simulacijska analiza rezonantnih regulatora za inverter spojen na jednofaznu izmjeni¢nu
mrezu

Pirovié, Cvita

Projektiranje opteretne otpornicke mreze i pripadaju¢eg aktivnog sustava hladenja za primjenu u DC mikromrezi

Bakula, Slaven

Projektiranje sustava upravljanja za dva elektri¢na dizala na upravljackom sklopovlju proizvodaca Mitsubishi Electric

Marceta, Martina




Meke pneumatske mreze u oblikovanju proteze Sake

Jambredi¢, Antonio

Primjena SCARA robota s Cetiri stupnja slobode gibanja za potrebe rasporedivanja

Pulji¢, Tajana

Razvoj adaptivnog sustava regulacije punjaca baterije sa estimacijom napona otvorenog kruga

Premec, Antun

Razvoj telemetrijskog sustava za bolid Formula Student

Malnar, Leon

Izrada simulacijskog modela motora sa unutarnjim izgaranjem sa asinkronim starter motorom-generatorom u
hibridnom elektri¢nom vozilu

Plavac, Filip

PLC-om upravljan dvomotorni pogon za simuliranje dinamickog tereta

Cutura, Marko

Regulacijski sustav asinkronog elektromotora

Ocko, Bozidar

Model rane procjene kvarova rotacijske opreme primjenom dubokog strojnog ucenja

Kolar, Davor

Optimal Control of a DC Microgrid with Renewable Energy Sources

Gulin, Marko

Projektiranje izmjeni¢nog servosustava temeljenog na upravljackom sklopovlju proizvodaca Mitsubishi Electric

Vezmar, Dominik

ProsSirenje pogona diesel-elektri¢ne lokomotive dodavanjem baterijskog sustava za pohranu energije

Bitanga, Petar

Projektiranje sustava upravljanja dinamikom formula student vozila i eksperimentalna provjera na umanjenoj maketi
vozila

Pecani¢, Matko

Projektiranje i implementacija proporcionalno-integracijsko-derivacijskog regulatora za proces s aperiodskom
dinamikom

Gotovac, Danijel

Projektiranje sustava upravljanja toplinskim procesom temeljenog na upravljackom sklopovlju proizvodaca Mitsubishi
Electric

Sarac, Petar

Regulacija sinkronog motora s permanentnim magnetima

Leko, Tomislav

Projektiranje estimatora stanja napunjenosti baterije temeljenog na Kalmanovom filtru

Matijasi¢, Matija

Projektiranje vanjskog sustava prigusenja torzijskih vibracija buSaéeg vretena za istosmjerni serijski motor reguliran
po brzini vrtnje

Plavac, Filip

Modeliranje i regulacija sinkronog motora s permanentnim magnetima (SMPM) za pogon elektri¢nog vozila

Cur¢ija, Aleksandar

Dimenzioniranje baterije i projektiranje sustava upravljanja besprekidnog napajanja zasnovanog na solarnim panelima

Premec, Antun

Dizajn sustava DC/DC pretvaraca snage s tri neovisno upravljane grane i razvoj pripadaju¢eg sustava upravljanja

Zupancié¢, lvan

Razvoj mehatronickih koncepata za hapti¢ku dojavu sli¢nih pritisku gumba u kombinaciji s pokaznicima osjetljivima
na dodir

Kljaji¢, Zorica




Projektiranje i analiza toCnosti estimatora stanja napunjenosti baterije temeljenog na lineariziranom modelu i
Luenbergerovom estimatoru

Matijasi¢, Matija

Proporcionalno "droop" upravljanje i koordinacija pretvara¢a snage spojenih na naponsku sabirnicu istosmjerne
mikromreze

Doko, Marin

Modeliranje i regulacija istosmjernog pogona dizalice naftnog busacdeg vretena opremljenog servo-hidraulickom
ko¢nicom

Mikulci¢, Neven

Projektiranje i PLC implementacija proporcionalno-rezonancijskog regulatora za dinamicki sustav harmonickih velic¢ina

SusSec, Damir

Regulacija struje i brzine vrtnje istosmjernog motora sa serijskom uzbudom za pogon dizalice naftnog busaceg
vretena

Rorbach, Tomislav

Projektiranje elektromotornog servopogona osi obradnog sustava zasnovano na istosmjernom servomotoru male
snage

Zupancié¢, lvan

Modeliranje i regulacija pogona elektri¢cnog vozila opremljenog hibridnim baterijsko-ultrakondenzatorskim sustavom
za pohranu energije

Mance, Marko

Modeliranje i regulacija tokova snage zemaljske elektrane sustava za eksploataciju energije vjetra na velikim visinama

Kristovi¢, Pietro

Upravljanje brzinom vrtnje propelera primjenom istosmjernog motora sa permanentnim magnetima

Cur¢ija, Aleksandar

Regulacija jednofaznog pretvaraca snage podrzanog zamasnjackim sustavom za pohranu energije za primjenu u
izmjeni¢noj mikromrezi

Uzarevié, Vinko

Sinteza PID regulatora za procese s integracijskim djelovanjem i izrazenim mrtvim vremenom

Semper, Matija

Nacelno rjeSenje sustava upravljanja tokovima energije elektricke mikromreze naftnog busnog postrojenja

Medi¢, Josip

Procjena varijabli stanja automobilskog pogona s primjenama u regulaciji

Pavkovi¢, Danijel

Identification and control of electronic throttle drive

Pavkovi¢, Danijel




